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OpenRTM-aistの環境構築
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OpenRTM-aistの開発環境構築
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インストールソフトウェアリスト

• Python2.7.10

• OpenRTM-aist 1.1.2-RELEASE

• OpenCV

• Bonjour

• Pygame
※32bit版をインストールします。

• TeraTerm

以下のサイトを参考にインストール
https://tmp.openrtm.org/openrtm/ja/node/6026
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Python2.7.10

• Python 2.7を以下ＵＲＬからダウンロード
https://www.python.org/ftp/python/2.7.10/python-2.7.10.msi

• ダウンロードしたインストーラをクリックしてインストール

• インストールの際は、「Add python.exe to Path」の設定を変更し、「Will 
be installed on local hard drive」を選択してください。

https://www.python.org/ftp/python/2.7.10/python-2.7.10.msi
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OpenRTM-aist 1.1.2-RELEASE

• インストーラを以下のURLからダウンロード
http://tmp.openrtm.org/pub/Windows/OpenRTM-aist/1.1/OpenRTM-aist-1.1.2-
RELEASE_x86.msi

• ダウンロードしたインストーラをクリックしてインストール

http://openrtm.org/pub/Windows/OpenRTM-aist/1.1/OpenRTM-aist-1.1.2-RELEASE_x86.msi
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OpenCVインストール準備

• numpyのインストール
1. [システム環境変数]の中から[Path]を探し以下があるか確認

無ければ追加する→ C:¥Python27;C:¥Python27¥Scripts

• Cドライブ直下にpythonがインストールされている場合，
これはpythonがインストールされているフォルダと
scriptsフォルダのパスである．

• インストールされていない場合，
;C:¥Python27;C:¥Python27¥Scripts を打ち込む

[システム環境変数]へは
コントロールパネル->システム->システムの詳細設定->環境変数 でアクセスし
ます。
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OpenCVインストール準備

• numpyのインストール
2. コマンドプロンプト上で pip install numpy と打ち込む

すべてのプログラム->アクセサリ
->コマンドプロンプトで起動
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OpenCVインストール

1. 下記のURLからOpenCVをダウンロードする
• 今回は2.4.11を使用
• 「OpenCV library」 http://opencv.org/

2. 上記のホームページにアクセスし，ページ上部の
[RELEASES]ボタンをクリック

3. ページ中段にOpenCV 2.4.11があるので，
[Win pack]をクリック

4. ページ移動後、自動的にOpenCVのダウンロードが始まる
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OpenCVインストール

5. ダウンロードしたOpenCVを実行

6. フォルダを生成する場所を聞かれるので，好きな場所を指定
• この講習会では， C:¥ にフォルダを生成する

• C:¥ を指定するとそこにOpenCVフォルダが作成

7. [Extract]ボタンをクリックすると解凍が開始
• 数分後，指定したフォルダ[opencv]が生成

[opencv]→[build]→[python]→[2.7]→[x86]
※64bitの場合[x64] 内に存在する，ファイル[cv2.pyd]をコピー

8. コピーした[cv2.pyd]を[Python2.7]→[Lib]→
[site-packages]内へ貼り付け
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Bonjourインストール

• iTunesをインストールすることで，Bonjourがインストールされる
https://www.apple.com/jp/itunes/download/
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Pygameインストール

• インストーラダウンロード
http://pygame.org/download.shtml

※[pygame-1.9.1.win32-py2.7.msi]
をダウンロードしてください

• ダウンロードしたインストーラ
をクリックしてインストール

http://pygame.org/download.shtml
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TeraTermをインストール

1. 以下URLへアクセス
https://ja.osdn.net/projects/ttssh2/releases/

2. TeraTermをダウンロード
teraterm-X.XX.exeをダウンロード
※最新の物をダウンロードします。

3. TeraTermをインストール
teraterm-X.XX.exeを
ダブルクリックしてインストール

https://ja.osdn.net/projects/ttssh2/releases/

